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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-M -00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacichtecznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) s wymagania ogélne dotysze wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowypizy
realizacji rob6t drogowych

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrobét budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspoélne dla robotedpgh dalszymi,
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi wykonargabioru rob6t budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SSTWIORB wymienione patéj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudob postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronagpatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdardei okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania potece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych dmaczona przez Zamawiaggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowieltha za nadzorowanie robd6t i administrowanie
kontraktem.

1.4.8. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.15 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zalkcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwazanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.
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1.4.17.Materiaty - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robét, zgodne z dokumetgpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.18.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania olp@in od ruchu

na podiae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana begedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shmca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze skfada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornaéczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwg
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.19.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.21.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.22.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjanjiesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.23.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iearOwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.24.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.25.Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchai do gkbokdici
przemarzania.

1.4.26.Podlaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzatolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unawienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.27.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaepirryniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzxuaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.29.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.30.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.31.Przeszkoda naturalna - elemd@mdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.32.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.33.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.35.Rekultywacja - roboty mage na celu uporrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.38.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.39.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee czsé¢ terenu budowy.

1.4.41.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebna catas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpiearstwo wszelkich czynriei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektovs, SSTWIORB i
poleceniami layniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&anVykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdiranistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow
gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oragzadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SSTWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezzmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w

szczego6towych warunkach umowy, uwadtiajpcym podziat na dokumentacprojektova:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentae projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidvWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektowy i SSTWIORB

Dokumentacja projektowa, SSTWIORB i wszystkie d&date dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanowi czg$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeiitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznoici
wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie mie wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoiilnzyniera, ktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fhie § wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne z dokumentacprojektovs i SSTWIORB.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTWIORBda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentagprojektows lub SSTWIORB i
wptynie to na niezadowal@a jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaveealizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje edzie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlgzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzymierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digjapdow i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnitmgynierem.
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Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidah okrélonych przez Inyniera tablic informacyjnych,
ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjneela utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy daye ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcagbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegcsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mni biurowych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmmearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza i uzycia materiatow wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robét bda mialy aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktdre g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, ezpkaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika
(np. materiaty pylaste) madgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych materiatdw
od wtasciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie geecyfikacjami, a ich aycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkprinstalacji na powierzchni ziemi i za wadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xaie
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamm rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaweazwtocznie powiadomi #yniera i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aayr
Wykonawca hkdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzkda instalacji na
powierzchni ziemi i uradzern podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyech przez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w

spos6b powodygy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig
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Inzynier kedzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych patmy Wykonawg a
wiascicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wiaska i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigd¥p one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskédw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleel:dne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dglzie powiadamiat lzyniera. Irzynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych
warunkow zostaty usugte z terenu budowy. Pojazdy powoskt§ nadmierne obgienie osiowe nie daa
dopuszczone n@awiezo ukaiczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat
za napraw wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisOw dotyccych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegdblnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dgzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz i
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy | uidzenia wywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robét przez kyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by prowadzone w
taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elememty v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneq to na polecenie igniera powinien rozpoez
roboty utrzymaniowe nie fgaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore w jakikolwiek spos6b zwgzane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posteeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwol# i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyiniera.

1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktore spethimaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane molinprzepisy § paistwowe lub odnosz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapews@&jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera. Ré@nice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremilowy lgda uwazane za wilasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowiizany jest powiadontilnzyniera i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, krynier po uzgodnieniu z
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Zamawiajcym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdkwoty, o ktén nalery
zwiekszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekteniatéw przeznaczonych do
rob6t, Wykonawca przedstawi Aynierowi do zatwierdzenia, szczeg6towe informacjeotydzce
proponowanegadréodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatéw jak réwnig odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z daneg@dta nie oznacza automatyczni®, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposaéb agty spetniaj wymagania SSTWIORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiabel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawicggo i jest zobowizany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi kynierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracjifswowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatéw, dzigrawy i inne jakie ok sic potrzebne

w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniadematéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopoéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisermzgod; Inzyniera.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zione w
miejscu wskazanym przez Ayniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materialéw do innych robét, nte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tycheariatdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera o swoim zamiarze co najmniej tydzie
przed uyciem tego materialu, albo w okresie ziimym, jdli b¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiak mize by p&zniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerdo czasu gdydola one uyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadja gakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli
przez Irkyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w oflwbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzyniera.
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2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodob

stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prob&teriatdow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich

wiasciwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod

wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytwoérni, musa by¢ spetnione naspujace

warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnicn wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosjp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdow przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie naleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iagatych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien lgyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SSTWIORB, PZJ lub projekci
organizacji robot, zaakceptowanym przezyimera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw
wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniachylimiera.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien yzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie spitm do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidupozliwosé wariantowego iycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaejpt
przed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji liyniera, nie mae by pd&zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami &dkreymi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniachyiriera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetni@ wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow mai dnnych parametréw technicznyclSrodki transportu nie
spetiajice tych warunkdéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwa na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,ctaagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
SSTWIORB, PZJ, projektem organizacji robét opracoyma przez Wykonawgoraz poleceniami kiyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich
elementdéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsungte przez Wykonawgna
wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hbid okaze sk skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera.
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Sprawdzenie wytyczenia robd6t lub wyznaczenia wysok@rzez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Imyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdbét kkda oparte na
wymaganiach okigonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfowsv SSTWIORB, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimier uwzgédni wyniki bada materiatow i robét,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatow.swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym przez layniera, pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyipduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji lyniera program zapewnienia jakd W
programie zapewnienia jakm Wykonawca powinien oks#¢é, zamierzony sposOb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamiupcy wykonanie robét zgodnie z dokumentaci
projektows, SSTWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) cz$¢ 0golma opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

- organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygavanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw
robot,

— system (sposoéb i proced)iproponowane]j kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uegdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robo6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakaosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier maze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.

Wykonawca hkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatébw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji projektowej i
SSTWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SSTWIORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewri wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane adzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm oksé&jacych
procedury bada
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Inzynier kedzie mig€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacije o jakichkolwiek nie@gnicciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. Jeli
niedocihgniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do rob6t badanych materiatéw i dépiuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpkstych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez iyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvodo bada wykonywanych przez hyniera leda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przamiera.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqmzez Wykonaweg usunéte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensteuvek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauggj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SSTWIORB, ®i@ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub ba&jawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hkdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportdw z wynikami bafigak najszybciej, nie paniej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przEgo
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia probek i badania materialtbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceateariatdw powinien udzielimu niezlednej pomocy.
Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegmgz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,ebizie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SSTWIORB na padst
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikoéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to toynier oprze s wytacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgoghenateriatéw i rob6t z dokumentagprojektovs i SSTWIORB. Mae
rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych khada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtornych lub dodatkowych batla
pobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
Sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SSTWIORB.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez SSTWIORB, #Ada partia
dostarczona do robétdizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada&da dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetridaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diick okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy edla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktdéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz atdska stibowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwat

technily, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmida oznaczone kolejnym numerem gnika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia j@gkoi harmonogramow robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robét,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robd6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdprzediaone Irzynierowi do

ustosunkowania si

Decyzje Ireyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeiz zaznaczeniem ich przgja lub

Zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak

strora umowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego peggti kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnp lub certyfikaty zgodn&i materiatdbw, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione
na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
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b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovs i
SSTWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Ireyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SSTWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obaewku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okfenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtasci pomigdzy wyszczegdblnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;.

Jesli SSTWIORB wigciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SSTWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawge utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SSTWIORB
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposOb aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, akze w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzebeda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylierem.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SSTWIORB, roboty podleg&jastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbioér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie lyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, SSTWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiob6t dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzet#tygo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Caltkowite zakdéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznega:drie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadongm na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtzod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakaéczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6ét dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektows i SSTWIORB.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapoina eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robaupetniaicych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot uzupetniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SSTWIORB z uwzgidnieniem tolerancji i nie
ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleEzdistwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robdét jest protokdt odbioru ostatecznego trobé

sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
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wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SSTWIORB,

deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SSTWIORB,

opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSTWIORB,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkieey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zaradzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

Nou

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydfdtrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednost& obmiarovy ustalon dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavs ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowe] kdzie uwzgédniac wszystkie czynnéi,

wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SSTWIORB i w dokumentacji

projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtip obejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,

- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatoczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmig/nikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
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(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.01.01
ODTWORZENIE _TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacichtecznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) g wymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zgdanych z odtworzeniem trasy drogowej i
jej punktéw wysokéciowych .

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrobét budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi

czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu ustalenie w terenie przebiegu trag)gowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie przepustéw

Wyznaczenie obiektdw mostowych obejmuje sprawdzemsEnaczenia osi obiektu i punktow wysdkmwych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochgaich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb idginy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezasytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granab6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadglj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysoka@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymarag ogoélne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy gna przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaW0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiagjcego dane zawiergje lokalizacg i
wspohzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadmnbliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawtnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afgai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktoére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpyy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzoy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatczae czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeée konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne daviglowej realizacji rob6t nala do obowizkdw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osiaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pamy by zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza
grania rob6t ziemnych. Maksymalna odlegéagpomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio zmniejszona, zafee od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zwdianych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repegbocze nalgy zatary¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z take dokltadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawhzaniu do reperéw gistwowych.

Repery robocze powinny Bbywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrgne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen mzostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumengagrojektova oraz w miejscach wymaggajych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych nt 1 metr.
Odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté& ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétn@rzyczotkow wiaduktow.
Potazenie obiektu w planie nadg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogbine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DaMB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jes¢&a obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DO30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbioér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgsinktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nogakw
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjchtécznej (SSTWIORB) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodaé przepustow.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork
— warstw nawierzchni,
- krawegznikow, obrzey i opornikow,
- $ciekow,
— chodnikéw,
— ogrodza,
— przepustow.
- Rozbiérki oznakowania

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SSTWIORBST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce pstéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w

postaci:

— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladgjych sé z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawgdziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),egen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

- rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. diugei 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorychelzlzzch (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada pomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowyadnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniawynp. z rur stalowyckrednicy 108 mm i ownikéw
45 x 45 x5 mmi70x 70 x 7 mm), o wymiarach kikad&oto 1,1 x 1,5 m,

— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych #4cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie nalyy wykona z materiatdw odpowiadagych nastpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017, PN-D-96000, PN-DQ8 lub innej zaakceptowanej przezyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12,

— rury stalowe wg PN-H-74219, PN-H-74220 lub innejkazeptowanej przez igniera,

— katowniki wg PN-H-93401, PN-H-93402 lub innej zaakiepanej przez liyniera.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drog, ogrodae przepustéw mze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody egizarowe,

- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymarag ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaW0.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drég, ogrofizgorzepustéw obejmajusunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektova, SSTWIORB lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamsjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, agnier maze

polect Wykonawcy sporazenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkmey przewidziany odzysk

materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SSTWIORB lub przez

Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosema frezarek drogowych, nale speiné warunki

okreslone w SSTWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robot rozbiérkowych przepustu ngldokona:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przeldoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewidujez ssdzysk@, w sposob ¢gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petdéw zbrojeniowych i ich odgciem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rlementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin k@dowym usungciu faw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zataiu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziadgchowtdrnego zycia (z zaprawy, kawatkow betonu,
izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitwe do powtdrnego wykorzystania powinny oysuwane bez powodowania
zbednych uszkodaze O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére stagic wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementdéw drégrodzé i przepustow znajduge sé w miejscach, gdzie

zgodnie z dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo

zabezpieczone. W szczegd&nbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewidujes sivykonania wykopéw drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldgiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SSTWIORB D&MX0.00 ,Wymagania ogéine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:

- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

— dla przepustow i ich elementéw - m (metr)

- dla schodéw — fh(metr szécienny).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejzycia, z ulgeniem na
poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki wekosztami sktadowania i utylizaciji

- wyrownanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikdw, obrzey i opornikéw oraz schodow:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki weakosztami sktadowania i utylizacji

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiérki chodnikéw:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihymateriatdw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbi@rkcelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki wekosztami sktadowania i utylizaciji
wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki ogrodze

— demonta elementéw ogrodzenia,

— odkopanie i wydobycie stupkdéw wraz z fundamentem,

- zasypanie dotéw po stupkach z zszrczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
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ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jegazycia, z ut@zeniem w stosy
na poboczu,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki wemkosztami sktadowania i utylizacji

uporzidkowanie terenu rozbiérki;

f) dla rozbiérki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gmgzeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-77/8931-12,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki wmkosztami sktadowania i utylizaciji
uporazdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,

ew. ustawienie rusztouid ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki wemkosztami sktadowania i utylizacji
zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12,
uporzidkowanie terenu rozbiérki.

i) dla rozbiorki znakéw

- demonta elementdéw oznakowania

- zaladunek i wywiezienie elementéw oznakowaniakiadowisko Zamawiagego
- zasypanie dotow po stupkach

- uporzdkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgaogdlnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno ogd6lnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.01.01
KORYTO WRAZ 7Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacichtecznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) 8 wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zazianych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrobét budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaganych z wykonaniem:
— koryta przeznaczonego do abmia konstrukcji nawierzchni.
— Profilowania podiaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi
w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sic mazliwoscia

korzystania z nagbujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢hie ustawianym lemieszem; Aynier mae dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawioprgstopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymar@g ogoélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Grunt mana przewozi dowolnymisrodkami transportu
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaW0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpocziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \&Eejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zggrczania podim, jest maliwe wylacznie za zgodgl Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podizu nie mae odbywé sig ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanieoritta w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakreSposéb wykonania musi byaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtgt¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziorgyadktad w miejsce wskazane przezyimera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podfa przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcirpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowieé
dodatkowy grunt spehniagy wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w $kb koniecznej do
uzyskania wymaganych ganych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartsi wskanika
zagiszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuow@ do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kakvisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podtaa (I)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ I
Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozdo 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemdliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podid wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnos¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchnipoavinien on zabezpieczypodtaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przezozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakidejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2.Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmt

Lp. | Wyszczegdlnienie bada | Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe ¢o 100 m
6 Uksztgltowanie osi wco 100 m
planie”

w 2 rE:%unktac:h na dziennej dziatlce roboczej, leczrpaiziej nk raz na
600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ateénia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

7 Zageszczenie, wilgotné
gruntu poditaa

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego poda)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaici podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovwy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata. Nieréwngci nie mog przekraczéd 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentagcprojektova z tolerancy
+ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat1l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesurngta w stosunku do osi projektowanej aoéj niz+ 5 cm

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)
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Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pode okréglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporOdwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcevkra&lonych zgodnie z normBN-64/8931-02 nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu poditéa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyigksze odchylenia cech geometrycznych od @argich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyrGéwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DaMB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8STWIORB i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu

- zafadunek nadmiaru odspojonego gruntusmalki transportowe i odwiezienie na odkfad lub nmmasyaz z
kosztami skliadowania i utylizacji

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tuoddksztatcenia nawierzchni podatnych i paato
przez obcizenie piyh

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghoawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu

S
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.02.01
WARSTWY ODCINAJ ACE i WYROWNAWCZE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacichtécznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) g8 wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zydanych z wykonaniem warstw
odcinapcych i wyréwnawczych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zeanych z wykonaniem warstw:
— odcinajcych, stanowicych cz:$¢ podbudowy pomocniczej
— wyréwnawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldeniami
podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolmpét 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstw odgicych jest miat kamienny.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odciaaych powinny spetni@anastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoicia:

D15

das <5

gdzie:

D;5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngm podiaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

deo
le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

25

Miat kamienny do warstw ogdszapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112.
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2.5. Sktadowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy majecej nie jest wbudowane bezpednio po

dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowamiayikonawca robét powinien
zabezpiecz§ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnmynii materialami kamiennymi. Podi® w

miejscu sktadowania powinno dyéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do wykonania warstwy odcirgjej lub odgczapcej powinien wykaza si
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek,

— walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podilae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SSTWIORB D-02.00.01, D-02.01.02, D-02.01.03
D-04.01.01.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikaciji.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t
w odstpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lunego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu osignigto grubd¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaiywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odcinagej naley przystpi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyna od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalgy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo nakladaicymi sk, w
kierunku jej gérnej krawdzi.

Nierownaici lub zagtbienia powstate w czasie zggczania powinny kywyrownywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, 2do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcimap powinna b§ zagszczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osigniecia wskeanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug-BR04481. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12.
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontmalg:szczenia naley oprze
na metodzie obgren ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wepBN-
64/8931-02 . Stosunek wtérnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekra€2a2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdigotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnaosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajcej

Warstwa odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym
stanie.

Dopuszcza siruch pojazdoéw jedynie koniecznych dla wykonaniaeyyezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie whciwosci
kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czgstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia warstwy
odcinapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odcinagej

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztattowanie osi w planié €0 100 m

7 Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziet hi
raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 i

8 Zag:szczenie, wilgotna w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrnaziej

kruszywa niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNGs¢ warstwy
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Nieréwndici podtuzne warstwy odcinagej i odgaczapcej naley mierzy¢ 4 metrow fata, zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwrizi poprzeczne warstwy odcinggj i odaczapce] naley mierzye 4 metrova fata.
Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigzgj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacj
projektows z toleranci + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i radnymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej cceej niz £ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubdi¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraacfl cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraywvarstwy przez
spulchnienie warstwy na gdokaos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenodpowiednich
wilasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghkou tych rob4t nagbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej i odsaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje; gioréwnanie wartai modutow odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszigdceokrdlonych zgodnie z normBN-64/8931-
02, nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naleyy bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie doghgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@mnanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWiIORB D&GM0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingje;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SSTWIORB D&B0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovs, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
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— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o grubo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek yrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowyctzwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaoaadwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie taodadksztatlcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowe] specyfikacichtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) g wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru rob6t zwwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego n@chaie.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrobdt budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego me@chaie. Specyfikacja ma zastosowanie do podbudow :
— pomocniczych pod drogi — gr 20 cm
— zasadniczych pod chodnik —gr 15 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméhde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmaosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagardalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdmystabilizowanych mechanicznie powinno ¢by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenravsca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarnzwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

uziarnienia kruszywa, okémna wediug PN-B-06714-15 powinnazé& migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metadabilizacji
mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudawasadnicz (g6rm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbudavwpomocnicz (dolmn warstwe)

Bok oczka sita, mm

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyciagla i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.

Wymagania
Lp. Wyszczegblnienie wkgiwosci Podbudowa Badania
zasad-nicza pomoc-niczp Wedlug
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-@673
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie edej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie ydej niz 35 0 PN-B-06714-16
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz
‘ Y ganicznych, %(mim). nie wiej L N PN-B-04481
5 | Wskanik piasko 0 piciokrotnym zagszczeniu metad | lub Il wg PN-B- BN-64/8931-01
6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieawgj niz 35 50 PN-B-06714-42
b) scieralna¢ czesciowa po 1/5 peinej liczby obrotoéw, niegoej niz 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 cyklach zamaia, %(m/m), nie wicej niz PN-B-06714-19
5 10
9 Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie wcej niz PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
10 | Zawarté¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na $0%(m/m), nie wgcej niz PN-B-06714-28
1 1
11 | Wskanik naénaosci wae mie-szanki kruszywa, %, nie mnigjszy:ni
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud> 1,03 120 -

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6lne wymagania dotyaeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
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3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyolechanicznie powinien

wykaz& sie mozliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnoboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania. W miejscach trudno

dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podbudowa powinna kyutozona na podizu zapewniagicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania naisprawdzé wzorem:

1 <5 1)

w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodiolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej,
w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podt@, w milimetrach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ezlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przez4yniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiwiaé¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t
w odstpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna
grubai¢ po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo ukladanej warstwy nie 780
przekraczd 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna¢hyziozona w sposéb zapewnialy
osiagniecie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rezdnych wysokéciowych. Rozpoczie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlilgotnasci optymalnej, okrédone;j
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metibdaviateriat nadmiernie nawilgocony, powinien ks
osuszony przez mieszanie i napowietrzanieellevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o
20% jej wartdci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotn@& mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadth, mieszani
nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjgtemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoiem nasfpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
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jest obowizany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteazruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania tewmny
obejmowa wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SSTWIORB.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czgstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchmnicznie
Czestotliwos¢ bada

. . Maksymalna
g/llglmalnda liczba| howierzchnia
Lp. Wyszczeg6lnienie bada ada na dziennef ,,qhdowy przy-
dzialce roboczej padajca na jedng
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki z 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kadej partii kruszywa i

4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kardej zmianie kruszywep

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. PrébKexapobierd w
sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane trynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnaos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 (metoda Il), z toleranci10% -20%.Wilgotné&t nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywesig az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveate
badania jest nienitiwe ze wzgbdu na gruboziarniste kruszywo, kontrotagiszczenia nale/ oprze na
metodzie obeizen pltytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug zalede
Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalezna& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutuE, do pierwotnego modutu odksztatcemajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E. < 22

Eq
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad&petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfw Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

strona 36



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dnllli

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseystabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badd pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnaié podiuna w spos6b eigly planografem albo co 20 m daha kadym pasie
ruchu
3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej naz
na 400 m

Przed odbiorem:w 3 punktach, lecz nie rzadzigjraz na 2000

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazkle 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@ania osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumnikéw szeroké¢ podbudowy powinna kiywieksza od szerokoi warstwy wyej
lezacej o warté¢ wskazaa w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nierownasci podiuzne podbudowy nalsy mierzy 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierowndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrow tata.

Nierownasci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactimpuoy by zgodne z dokumentacjprojektovs, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego poalto
Os podbudowy w planie nie mie byt przesungta w stosunku do osi projektowanej cceéj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubds¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubd¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wdcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa d  Wskaznik Mak | . Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zagiszczenia aksymaine ugicie cenia mierzony ptyto
Wi i€ ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
iz. O od pierwszego| od drugiego
niz, % 40 kN S0 kN och:)ia(zeniaEfJ obcaZegiagﬁ
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgoakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszemzgdbudow przez

spulchnienie warstwy na petngrubd¢ do potowy szerok&ei pasa ruchu, doienie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gtebokas¢,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiedmigisciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

oboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykdwm tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelikéz roboty niezidne
do zapewnienia wymaganejdmwsci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie wykonawcadtpalowy tylko wtedy, gdy zangnie nd&nosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez wykonagygodbudowy 6. kontrola jakoi robét

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudamkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB D&B0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektova, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zag:szczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie rob6t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-11111
14. PN-B-11112
15. PN-B-11113
16. PN-B-32250
17. PN-S-06102
18. PN-S-96023
19. BN-84/6774-02
20. BN-64/8931-01
21. BN-64/8931-02
22. BN-68/8931-04
23. BN-70/8931-06
34. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébeityr

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartei zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaitu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodporic metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie zawartai siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych. Piasek

Materialy budowlane. Woda do betiarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieeehnia z ttucznia kamiennego

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczaniesiska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutioddksztatcenia nawierzchni podatnych i paeto
przez obcizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré&@hnawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaefigiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodlowe] specyfikacjthtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) a8 wymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zazdanych z ustawieniem krasnikow
betonowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrobdt budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z ustawieniem
krawegznikow betonowych na tawie betonowej z oporem
Specyfikacja ma zastosowanie do uktadania:

— kraweznikéw betonowych 15x30 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, podav SSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis

— krawezniki betonowe,

— piasek na podsygk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materialy do wykonania tawy pod kramiki.
2.3. Krawezniki betonowe

Przewiduje si uzycie kraweznikéw betonowych 15x30x100 z betonu klasy niespéj ni B-30
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikéw betonowych :

- dla dlugdci. £ 8 mm

- dla wysokdci i grubaci = 3 mm

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny liybez rys, pknigé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaiwazi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01, nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 1.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikdéw betonowych
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Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé

Wklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikéw w mm 2

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie gorn

e .
e . P hiedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- glebokaé¢, mm, max 6

Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielka.

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkitadek i przektadek drewnianycivymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm weksza nk szerokdéé kraweznika.

2.4.4 Beton
2.4.4.1Beton do produkcji kragznikow

Do produkciji kravgznikbw nalery stosowa beton wg PN-B-06250, klasy niezezej niz B 30.
Beton wyty do produkcji krawznikow powinien charakteryzowssic:

- nasikliwoscia, ponizej 4%,

- $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla datn 4 mm,

— mrozoodpornécia i wodoszczelnéria, zgodnie z norsnPN-B-06250.

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert legmentem portlandzkim klasy niezszej n# ,32,5" wg PN-B-
19701.

Przechowywanie cementu powinnatlsgodne z BN-88/6731-08.
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkow i marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250.
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygkcementowo-piaskoav powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsygki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniené bgementem portlandzkim klasy nie
mniejszej nk ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowd beton klasy B 15 wg PN-B-06250, ktérego skladniki
powinny odpowiad&wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyiny@a gozco, powinna odpowiadgawymaganiom BN-
74/6771-04 lub aprobaty technicznej.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwigwania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyargg ogoine” pkt 4.
4.2, Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenieni sszkodzeniami w czasie transportu, a
gérna warstwa nie powinna wystatvpoza sciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej
warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiataRodczas transportu kruszywa powinny ¢by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalery pakowad w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@siradbywa sie w
warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzenienglméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywat zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerokiei dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag;szczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonujessiv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezp@dnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251 przy czym natg stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewove.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno kyzgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowe;j.

Zewrxtrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grub&i 3 do 5 cm po zagzczeniu.
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Spoiny kraweznikdw nie powinny przekraczZaszerokdéci 1 cm. Spoiny naley wypetni zwirem, piaskiem lub
zaprawg cementowo-piaskosy przygotowam w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikéw zapraw
cementowo-piaskoyvstosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprawnalezry oczyéci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wptywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpainach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczg mag, zalewows nad szczelip dylatacyjra tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

6.2.1.Badania krawznikOw

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i kr@dziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy
3. Pomiary dtuggci i glebokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldrtay zgodnie z wymaganiami pkt 2. Sprawdzenigdw prostych w
narazach elementow wykonujegsiprzez przytgenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchylek z
doktadndcia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatdw

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwisiiu krawgznikow betonowych powinny obejmowa
wszystkie wtaciwosci, okrellone w normach podanych dla odpowiednich materiaképkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podie na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost: 2 cm.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumentggjojektove.
Profil podiwny gérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosaz:
- dla wysokdéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej.

c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; §irzez przytéenie w dwdch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty.
Przeéwit pomiedzy gorm powierzchm tawy i przytazon tata nie maze przekraczal cm.

d) Zagszczenie taw.
Zagzszczenie taw badaesw dwéch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanmdgderunku nie mge przekraczé+ 2 cm na kade 100
m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikdw

Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,
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b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczykraywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasi
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) réwnas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy goérry powierzchm kraweznika i przytlazona
tata nie maze przekraczal cm,

d) dokltadna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musdyé wypetnione catkowicie na pein
gtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWiIORB D&M0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr) ustawionego kraimnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyrojektows, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

- ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikow zapraw,

— ew. zalanie spoin magalewow,

— zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4, PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&tonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutddy pomiaru cech geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhe@ao nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
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8.

9.
10.
11.
12.
13.
14.

15.

16.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ao nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betohéapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drég, ulic, parkingbw icdeisk
tramwajowych. Wspoélne wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betd&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw icdeisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Kraweniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty

17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDRNEprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWiIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodlowe] specyfikacjthtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) 8 wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zwdanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargowy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego 8x30x100 cm. Obieebetonowe planujegsivbudowa na chodnikach .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych aounikacji.

1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&aga ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymhis

— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
— beton B-15 do wykonania faw,

— cement wg PN-B-19701,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrzia chodnikowe

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny ldyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaivazi elementéw nie powinny przekradézaartaici
podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodzé

Whklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm

2

Szczerby
i uszkodzenia
krawedzi i narazy

ograniczajcych powierzchnie gornddieralne)

niedopuszczalne

ograniczajcych pozostate powierzchnie:
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liczba, max 2
dhugas¢, mm, max 20
gfebokas¢, mm, max 6

Betonowe obrziea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych. Betonobeea
chodnikowe nalgy uklada& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianyetymiarach co najmniej:
grubas¢ 2,5 cm, szerok 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nik szeroké¢ obrzea.

Do produkcji obrzgy nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 klasy B 30.
2.4. Pozostale materialy

Do wykonania faw pod krageniki nalezy stosowa beton klasy B 15 wg PN-B-06250
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnyp@diadg wymaganiom podanym w SSTWiORB D-
08.01.01 ,Kravgzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gfuizpoomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyaee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymali€ci projektowane;j.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w SSTWi@RE3.01.01 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaWD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod taw¢ naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerokii dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

5.3. tawa
tawg nalery wykona wg opisu SSTWIORB D-08.01.01 ,Kra@niki betonowe” pkt 5.
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawig na wykonanym podia w miejscu i zewiatltem (odlegtécia
gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmginpaojektowe;j.
Zewretrzna $ciana obrzega powinna b§y obsypana piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokdéci 1 cm. Naley wypeinié je piaskiem lub zaprawcementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mgleczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pehnglebokaos¢.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodze wyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary diugei i gkbokoici uszkodzé nalezy wykona& za pomoeg przymiaru stalowego lub
suwmiarki z dokladnaia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaftu i wymiarow elementow nglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego ludray. Sprawdzeniedtéw prostych w narach elementéw wykonuje
sie przez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwin do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméwasszystkie whaciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatdw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod faw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,y pidppuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéci obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@eipno wykazywa catkowite wypelnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovs, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— wykonanie tawy,

- ustawienie obrza,
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— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

ONoOOR~WNE

©

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfgomiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowycBwir i mieszanka
PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzado nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betd&lamenty nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i teisk

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdlamenty nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i teisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOW EJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacfihtécznej (SST) s wymagania dotyere wykonania i

odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowejonowej

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanoekuchent przetargowy i kontraktowy przy robotach
drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwaeza betonu metadwibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwpoliczonych ze saptrwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate oldienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Wyghd zewretrzny

Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinna¢hypwna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste, vekhiecia nie
powinny przekracza

- 2 mm, dla kostek o gruloi < 80 mm,

— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.2. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W ramach niniejszego zadasnia zaprojektowarigcie kostki ozdobnej typu ,Starobruk” oraz kostki
prostokitne;j.

Kolory kostek okrélono w dokumentacji projektowe;.

2.2.3. Wytrzymalé¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najaéza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna &ymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.4. Nasikliwos¢
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna wynésiie wiecej niz 4%.
2.2.5. Odporn& na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.
Odporng¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania probek jest wystarczap, jeeli:

- probka nie wykazujegknige,

— strata masy nie przekracza 5%,
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— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaed prébek nie zameanych nie jest veksze
niz 20%.

2.2.6.Scieralnd¢

Scieralnaé¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignoie wiccej niz
4 mm.

3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jeli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mgna stosowa& mechaniczne
urzadzenia ukladajce. Uradzenie skfada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezatago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsceiliatenia. Uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi kiwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tta stosow& mechaniczne ugzglzenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub krawznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agzenie pakuje je w
folig i spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienarysrastanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgajy wymaganiom PN-B- 06712.
Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagitogvanego przez #tyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposob, aby szczelinedny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny naty wypenic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpt¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utagonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wibratory ptytowe z oston z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenizgbriudzeniem. Wibrowanie naleprowadzé od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchrg. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddana do ruchu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dipkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgedna dokumenta@j projektowvy i
odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowg oraz pkt 5. niniejszej SST.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowiai wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruiolv polega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5. niniejszej SST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowei ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovgi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przatly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nieréwnéci podtwne

Nieréwndici podtuzne nawierzchni mierzone fatlub planografem zgodnie z nogmBN-68/8931-04 nie
powinny przekracza0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinnylzgodne z dokumentacprojektows z tolerancy + 0,5%.
6.3.3. Niweleta nawierzchni

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1
cm.

6.3.4. Szerok& nawierzchni

Szerokaé¢ nawierzchni nie mze r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.3.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.4. Czstotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsrukowej, wymienionych w pkt 6.3
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wé#k byly przeprowadzone nie rzadziet 2i
razy na 100 mnawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetety lub przekroju poprzecznego oraz
wszdzie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@OWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonphkeestki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektowa, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega wykonanie podsypki. Zasadyi@u s okreslone
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— przygotowanie podima (ewentualnie podbudowy),

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

- wypeknienie spoin,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betd&iamenty nawierzchni drég, ulic, parkingow i tewek

tramwajowych. Krawzniki i obrzeza
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swika piaskowego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i tat

© N
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-07.02.01
StUPKI OGRANICZAJ ACE RUCH POJAZDOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodlowe] specyfikacjthtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania dotyeze wykonania i odbioru stupkéw ogranicgajch ruch pojazdow .

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegbtowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrobét budowlanych stanowi dokument
przetargowy i kontraktowy przy realizacji robét daavych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t aganych z wykonywaniem i
odbiorem stupkéw statlych ogranicaeych ruch , stosowanych do unieftiwiania wjazdéw pojazdom w
miejsca nie dostosowane do ruchu pojazdow , zassrso :

— rzad stupkéw statych w ggu chodnika ,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Konstrukcja gtéwna - stup (stupy), wyghik, wspornik itp.,
1.4.2.Fundament stupka - blok betonowy , podtrzygmyjkonstrukog wsporca (stupek stalowy) ,

1.4.3. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SSTWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania stupkéw statych ogranjgzgch ruch , na ktéry nie ma normy, musi postada
aprobat techniczi wydary przez uprawniomjednostk.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywkaw mog by¢ wykonywane jako:

- prefabrykaty betonowe,

-z betonu wykonywanego ,na mokro”,

-z betonu zbrojonego,

- inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Klasa betonu powinna Byzgodna z dokumentacprojektows. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-
B-06250.

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powinier¢ lmgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgjwymaganiom
PN-B-19701.

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiasgymaganiom PN-B-06712. Zalecaeg sstosowanie
kruszywa o marce niezszej ni klasa betonu.
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2.3.3.Woda

Woda do betonu powinna byodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3025

2.4. Konstrukcje wsporcze ( stupki)

2.4.1.0g0Ine charakterystyki konstrukgcji

Konstrukcje wsporcze ( stupki) nalewykona& zgodnie z dokumentagijprojektova, a w przypadku braku
wystarczagcych ustalé, zgodnie z propozygjWykonawcy zaakceptowarprzez Irkyniera.

Konstrukcje wsporcze moa wykon& z ocynkowanych rur lubatownikéw wzgkdnie innych ksztalttownikow,
zaakceptowanych przezzyniera.
Wymiary i najwaniejsze charakterystyki elementéw konstrukcji wsgej z rur i lgtownikow podano w tablicy

li2.

Tablica 1. Rury stalowe okgte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219

Srednica Grub&t Masa 1l m Dopuszczalne odchyiki
zewrgtrzna | $cianki kg/m srednicy grubdgci
mm mm zewretrznej | scianki
44,5 od 2,6 do 11,0 od 2,69 do 9,09

48,3 od 2,6 do 11,0 od 2,93 do 10,01

51,0 od 2,6 do 12,5 od 3,10 do 11,9

54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9

57,0 od 2,9 do 14,2 od 3,87 do 15,0

60,3 od 2,9 do 14,2 od 4,11 do 16,1

63,5 od 2,9 do 16,0 od 4,33 do 18,7

70,0 od 2,9 do 16,0 od 4,80 do 21,3

76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7 +1,25% +15%
82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8

88,9 od 3,2 do 34,0 od 6,76 do 34,0

101,6 od 3,6 do 20,0 od 8,70 do 40,2

102,0 od 4,0 do 12,0 od 9,67 do 26,6

108,0 od 3,6 do 20,0 od 9,27 do 43,4

114,0 od 4,0 do 14,0 od 10,9 do 34,5

1143 od 3,6 do 20,0 od 9,83 do 46,5

121,0 0d 4,0 do 16,0 od 11,5do 41,4

Tablica 2. Ktowniki rownoramienne wg PN-H-93401

Wymiary Grubd¢ Masalm Dopuszczalne odchyiki

ramion ramienia katownika dtugdsci grubasci

mm mm kg/m ramienia ramion

40 x 40 od4do5 od 2,42 do 2,97 1 0,4

45 x 45 od4dob5 od 2,74 do 3,38 t1 04

50 x 50 od 4do6 od 3,06 do 4,47 +15 +0,5

60 x 60 od5do8 od 4,57 do 7,09 +15 +0,5

65 x 65 od6do9 od 5,91 do 8,62 +1,5 +0,5

75 x 75 od5do 9 od 5,76 do 10,00 +15 +0,5

80 x 80 od 6 do 10 od 7,34 do 11,90 +1,5 +0,5

90 x 90 od 6do 11 od 8,30 do 14,70 +1,5 +0,5

100x 100 |od8do12 od 12,20 do 17,80 +2 +0.6
2.4.2.Rury
Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normaakceptowanej przez
Inzyniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewstrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,cgni¢¢, zwalcowa i
naderwa. Dopuszczalne asnieznaczne nierowrloi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania,
mieszcace s¢ w granicach dopuszczalnych odchylek wymiarowych.

Konce rur powinny b obckte réwno i prostopadle do osi rury.
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Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dkaeggch:

— doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszezatithytiq + 10 mm,

— wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dhégodoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkie
ciecie i z dopuszczainodchytly dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugiei doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m diugai

rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmeemny (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-

84023-07, PN-H-84018, PN-H-84019, PN-H-84030-02ifute normy.

Do ocynkowania rur stosujeesijatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200.

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wyzliach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z

Zamawiajcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczgednic 31,8 mm i wdkszych i grubéci

scianek 3,2 mm i wikszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyéesdnic i grubéci mniejszych od

wyzej wymienionych). Cechowanie na rurze lub przywdesgowinno co najmniej obejmoweaznak wytworcy,

znak stali i numer wytopu.

2.4.3.Ksztattowniki

Ksztattowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-H-93010. Powierzchnia ksztattowng@winna by
charakterystyczna dla procesu walcowania i wolnawadl jak widoczne tuski, gkniecia, zwalcowania i
naderwania. Dopuszczalng wssunite wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyim,obrobiona powierzchnia
powinna mi¢ tagodne wygjcia i zaokaglone brzegi, a gruléé ksztattownika nie me zmniejszy sie poza
dopuszczalg dolm odchytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztaltowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzdinej ksztattownika. Powierzchnia #&oow
ksztattownika nie powinna wykazywazadzizn, rozwarstwig peknig¢ i sladow jamy skurczowej widocznych
nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndievtasnéci mechaniczne wediug PN-H-84020 -
tablica 3 lub innej uzgodnionej stali i normy pediy Zamawiagcym i wytwora.

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w agkach z tym,ze ksztattowniki o masie do 25 kg/m
dostarcza sitylko w wigzkach.

Tablica 3. Podstawowe wiasiud ksztattownikow wedtug PN-H-84020

Wytrzymata¢ na

Granica plastyczrigi, MPa, minmum dla wyrobow roz- chganie, MPal

o grubgci lub $rednicy, w mm

Stal dla wy- robow d
grub. lub sred. w
mm
od 40 od 65 od 80 od 100 |od 150 od 100
4040 14065 |do80 |do100 |do150 |do200 |9°100 |45 200

St3W | 225 215 205 205 195 185 od 360 |od 340
do 490 |do 490
St4W | 265 255 245 235 225 215 od 420 |od 400
do 550 |do 550

2.4.4 Elektrody lub drut spawalniczy

Jesli dokumentacja projektowa lub zgnier przewidug wykonanie spawanych pmizer elementéw, to elektroda
powinna spetnia wymagania BN-82/4131-03 lub PN-M-69430, wahiie innej uzgodnionej normy, a drut
spawalniczy powinien spetiiavymagania PN-M-69420, odpowiednio dla spawaniaogaego acetylenowo-
tlenowego lub innego zaakceptowanego przeyriera.

Srednica elektrody lub drutu powinna wynggiolowe grubdci elementéw dczonych lub 6 do 8 mm, gdy
elementydczone g grubsze i 15 mm.

Powierzchnia elektrody lub drutu powinna¢lpzysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu loasdw.

Do kazdej partii elektrod lub drutow wytwérca powinien sdarczy zaswiadczenie, w ktérym podanes s
nastpujace wyniki bada: ogledziny zewrtrzne, sprawdzenie wymiaréw, sprawdzenie sktadumitenego,
sprawdzenie wytrzymadoi na rozciganie, sprawdzenie pakowania oraz stwierdzenie regod wiasndgci
elektrod lub drutéw z norm

Elektrody, druty i pgty powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach wolnychczythnikéw
wywotujacych korozg.

2.4.5.Powtoki metalizacyjne cynkowe

strona 56



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkowmej na konstrukcjach stalowych, powinna oné by
cynku o czystéci nie mniejszej i 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02. Minimalna grubo
powtoki cynkowej powinna hyyzgodna z wymaganiami tablicy 4.

Powierzchnia powtoki powinna byjednorodna pod wzegllem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywa
widocznych wad jak rysy,giniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od pozHo

Tablica 4. Minimalna grub@ powtoki metalizacyjnej cynkowej naranej na dziatanie korozji atmosferyczne;j
wedtug BN-89/1076-02

Agresywng¢é korozyjnal Minimalna grubé¢ powtoki, pm,

atmosfery przy wymaganej trwafei w latach

wedtug PN-H-04651 10 20
Umiarkowana 120 160

Ciezka 160 M 200 M

M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczba warstw powtoki malarskiej

2.4.6.Gwarancja producenta lub dostawcy na stupki stalowe

Producent lub dostawca 4dej konstrukcji wsporczej, a w przypadku stupkéwmieszczanych na innych
obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad drpgtadki dla pieszych, stupy latartp.), takze elementéw
stuzacych do zamocowania , obawany jest do wydania gwarancji na okres treito uzgodniony z odbioec
Przedmiotem gwarancji jest trwaéozabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Cement stosowany do wykonania fundamentéw pod Btuptowinien by przechowywany zgodnie z BN-
88/6731-08.

Kruszywo do betonu natg przechowywé w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny byktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniongodiczu.
Prefabrykaty naley ukltada& na podktadach z zachowaniem grziu minimum 10 cm nddzy podizem a
prefabrykatem.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania stupkéw ograniczejch ruch samochodéw powinien wykéazsic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25 n

— ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod sliugkgruncie spoistym,

— betoniarek przewmmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mbkr

- $rodkow transportowych do przewozu materiatéw,

— przewanych zbiornikéw na wog

— sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotyaee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyargg ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport kruszywa powinien odbygvsie zgodnie z PN-B-06712.

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania stupkéw wipay by¢ przewaone srodkami transportowymi w
warunkach zabezpiecaaych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prgkalbddw nasrodkach transportu
powinno by symetryczne.

Transport rur lub ksztattownikéw i spitm (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien st odbywa& srodkami
transportowymi w sposéb uniediiwiajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Ogoblne zasady wykonywania robét podano w SSTWIORB-0.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t nakly wyznaczy:

- lokalizacg stupkéw , tj. ich pikieta oraz odlegté¢ od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub
pasa awaryjnego postoju,

- wysokas¢ stupkow (110 cm) ,

Lokalizacja i wysoké&¢ stupkéw powinny b§ zgodne z dokumentacprojektova.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentow dla konstrukcj stupkéw

Sposob wykonania wykopu pod fundament powiniehdnstosowany do gbokasci wykopu, rodzaju gruntu i
posiadanego spgti. Wymiary wykopu powinny by zgodne z dokumentagcjprojektovs lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu mana byto przystpi¢
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc

5.3.1.Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed uleeniem prefabrykatu natg wyréwna® i zagesci¢c. Wolne przestrzenie rzy $cianami
gruntu i prefabrykatem nalg wypelnic materialem kamiennym, np. kiem i dokladnie zagci¢ ubijakami
recznymi.

5.3.2.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty wykonywane z betonu ,nha mdkub z betonu zbrojonego nalewykona zgodnie
z PN-S-02205 .

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartychdzb rozpartych naley wykonywa zgodnie z
dokumentagj projektovs, lub wskazaniami lkyniera. Wykopy naley zabezpieczy przed naptywem waéd
opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiemozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren
przylegajcy do wykopu. Dno wykopu powinno byvyrownane z dokladrigia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnalezy usumé i miejsce wypetni do spodu fundamentu
betonem klasy B 15. Ptaszczyzny boczne fundamestgkapce sé z gruntem naley zabezpieczy izolacp,
np. emulsj kationows. Po wykonaniu fundamentu wykop nalezasypéd warstwami grub&ci 20 cm z
doktadnym zagszczeniem gruntu.

5.4. Wykonanie spawanych zjicz elementéw metalowych

Ztacza spawane elementéw metalowych powinny odpowiagenaganiom PN-M-69011.

Wytrzymataé¢ zmgczeniowa spoin powinna wynaésbd 19 do 32 MPa. Odchyiki wymiaréw spoin nie pomyin
przekracza+ 0,5 mm dla spoiny gru§oi do 6 mm i 1,0 mm dla spoiny o grubo powyzej 6 mm.

Odstp w zhczach zakladkowych i nakladkowych, penuy przylegaicymi do siebie ptaszczyznami nie
powinien by wigkszy niz 1 mm.

Ztacza spawane nie powinny ndievad wikszych ni podane w tablicy 5. kynier maze dopyci¢ wady
wigksze nk podane w tablicy j uzna,ze nie maj one zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyja&uwzn
pionowego.

Tablica 5. Dopuszczalne wymiary wad vgczach spawanych, wg PN-M-69775

Rodzaj wady Dopuszczalny wymiar wady, mm
Brak przetopu 2,0

Podtopienie lica spoiny 15

Porowatd¢ spoiny 3,0

Krater w spoinie 15

Wklgsnigcie lica spoiny 15

Uszkodzenie mechaniczne spoiny 1,0

Rdéznica wysokdci sisiednich  wgtbien

i wypuktosci lica spoiny 3,0
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5.6. Konstrukcja rzedu stupkéw
5.6.1. Zapobieganie zagreniu wytkownikéw drogi i terenu przylegtego

Konstrukcja stupkéw musi ldywykonana w sposob ogranicgey zagraenie uytkownikéw pojazdow
samochodowych oraz innycliyikownikéw drogi i terenu do niej przylegtego pragjechaniu przez pojazd na
stupek .

5.6.2.Poziom gornej powierzchni fundamentu
Gorna cg$¢ fundamentu powinna ldywyniesiona nad powierzchnierenu nie wicej niz 0,15 m.
5.6.3.Barwa stupkéw

Stupki ograniczajce ruch powinny mie barwg z0ita, dopuszcza eikolor zoity z poprzecznymi paskami
czarnymi.

5.8. Trwato$¢ wykonania

Konstrukcg stupkéw naley wykona w sposob trwaty .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw kenowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materialdw do wykonania fundamentow betgob ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowyah, wniosek Wykonawcy, kynier mae
zwolni¢ go z potrzeby wykonania bateateriatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Badania materiatdw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na bugawvaprobat techniczi lub z deklarag zgodndgci wydary przez
producenta powinny ldysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jeganiarow.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikdw powinna lbyzgodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéwsthyczonych przez
producentow

Ocena wynikéw bada

Lp. Rodzaj badania Liczba bada Opis bada
1 Sprawdzenie od 5 do 10 bada z Powierzchng zbad& nieuzbrojonym
powierzchni wybranych losowo okiem. Do ew. sprawdzenia
elementow w kadej glebokosci wad uwy¢ dostpnych Wyniki bada powinny
dostarczonej partii narzdzi (np. liniatdw z czujnikiem, by¢ zgodne Z
suwmiarek, mikrometrow itp. wymaganiami
wyrobow liczcej do Przeprowad#i uniwersalnymi punktu 2
2 Sprawdzenie 1000 elementéw przyrzadami pomiarowymi lub
wymiaréw sprawdzianami (np. liniatami,

przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci maozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $diavosci
dostarczonych wyrobow i materialéw w zakresie wyatggodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robét nalesprawdza:

— zgodnd¢ wykonania stupkéw z dokumentagyrojektows (lokalizacja, wymiary, wysoki@& zamocowania
znakéw),

— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgop@munktem 2 i 5,

- prawidtowas¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,

— poprawnd¢ wykonania fundamentoéw pod stupki zgodnie z punkfe®;

- poprawnd¢ ustawienia stupkdéw zgodnie z punktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanycha elementow konstrukcji :
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— przed ogédzinami, spoin i przylegajce do niej elementytézone (od 10 do 20 mm ziaej strony) naley
doktadnie oczsci¢ z zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwaciji i pomiaréw,

— ogledziny zhczy naley przeprowadz wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powikszeniu od 2 do 4
razy; do pomiaréw spoin powinny gtosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalneispmierze,

- w przypadkach watpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndatozmeczeniowej
spoin, zgodnie z PN-M-06515,

- ziacza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okéne w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtérnym
spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWiIORB D&GM30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest szt. (sztuka), dla znakéw oraz konstrukcpavszych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyrojektovs, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbior rob6t dokonywany jest na zasadzie odbimtatecznego.
Odbior ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow pomiaréw
i bada jakosciowych okr&lonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokona po uptywie okresu gwarancyjnego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie fundamentéw

— dostarczenie i ustawienie konstrukcji stupkéw ,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty
2. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania iocena zgosktio
5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacfkieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betohaapraw
7. PN-H-04651 Ochrona przed korazlasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowiska
8. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangaraco ogélnego zastosowania
9. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
10. PN-H-82200 Cynk
11. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podesgonej wytrzymatéci. Gatunki
12. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paeteniowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
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13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

22.

23.
24.

25.

26.

PN-H-84020
PN-H-84023-07
PN-H-84030-02
PN-H-93010
PN-H-93401
PN-M-06515
PN-M-69011
PN-M-69420
PN-M-69430

PN-M-69775

PN-S-02205
BN-89/1076-02

BN-82/4131-03

BN-88/6731-08

Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki

Stal oldlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

Rwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétr nagsnych

Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahiagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawamiapawania stali

Spawalnictwo. Elektrody stalowe ohd do spawania i napawania. Ogolne wymagania i
badania

Spawalnictwo. Wadlié®d ztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkgiona podstawie
ogledzin zewrtrznych

Drogi samochodowe. Roboty ziemnem#@gania i badania

Ochrona przed korpzPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na ktrakcjach
stalowych izeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo. g8y i elektrody ze stopow stellitowych gty z zeliw wysokochromowych
do napawania

Cement. Transport i przechowywani
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