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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania
1 odbioru uszczelnienia dylatacji (wypelnienia przerw) dla obiektow mostowych w zwigzku z
remontem i renowacja mostu nad rzekg Bébr w ciggu ul. Lompy w Kamiennej Gorze.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania uszczelnienia przerw
dylatacyjnych pionowych tasmg dylatacyjng i obejmuja:

— montaz taSmy uszczelniajacej do przerw dylatacyjnych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce roboét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdélne".
2. Materialy

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t wedlug zasad niniejszych ST sa:

2.1.1. Tasma dylatacyjna

3. Sprzet
Roboty wykonane r¢cznie przy pomocy sprzetu i urzagdzen pomocniczych.
4. Transport

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu akceptowanymi przez
Inzyniera. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ tasme dylatacyjng przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
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5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Montaz tasmy dylatacyjne;j

Zgodnie z dokumentacja projektowg tasmy uszczelniajace do przerw dylatacyjnych
montowac na styku poprzecznicy i podpory (§ciany oporowej). TaSmy montowaé za pomocg
listwy dociskowe;j i kotkow.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
6.1. Kontrola jako$ci robét przy wykonywaniu dylatacji

Kontrole jako$ci robot przy wykonywaniu dylatacji oraz izolacji przeciwwodnej na
drogowym obiekcie mostowym sprawujg

— Inzynier,
— Wykonawca,
— stuzby pomocnicze, takie jak: laboratoria drogowe 1 osrodki badawcze.

6.2. Sprawdzenie zgodnosci rzeczywistych warunkéw wykonania robot.

Nalezy réwniez sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robét
hydroizolacyjnych z warunkami okreslonymi w wytycznych wykonania 1 odbioru
z potwierdzeniem ich w formie wpisu do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Jednostkg miary jest 1 m (metr) dla montazu tasm.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".
8. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
9. Podstawa platnosci

Ogolne warunki ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup 1 transport materialéw niezbednych do wykonania robot,
— wykonanie i demontaz ewentualnego rusztowania roboczego,
— montaz tasSmy dylatacyjnej na kotki,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,

— wykonanie niezbg¢dnych badan i pomiaréw.

10. Przepisy zwigzane

Technologie rob6t utrzymaniowych na drogowych obiektach mostowych. IBDiM 1990 r.
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Aprobata techniczna

Instrukcja Producenta taSmy w jezyku polskim
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