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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-M -00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru robét drogowych i mostowyehy realizacji
rob6t drogowych

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania ii@dbrob6t budowlanych stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnuyymagania ogoélne, wspdéine dla robot gifpgh dalszymi,
szczego6towymi specyfikacjami technicznymi wykonargabioru robot budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SSTWIORB wymienione patsj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego g#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddiudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdmaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do
notowania zdarzei okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw
robot, przekazywania polete innej korespondencji technicznej pauaizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych Zmaczona przez Zamawiapgo, o ktérej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiagkha za nadzorowanie robo6t i administrowanie
kontraktem.

1.4.8. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwegpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.10.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.
1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwmaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdago, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badarob zwhzanych z ocenjakosci materialdw oraz robot.
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1.4.17.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robét, zgodne z dokumemtamjojektova i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.18.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzglych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana be&epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzgca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwg $cieralp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa zhga do wyrOdwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadési¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym aréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.19.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszczanie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.21.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.22.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.23.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi p&senhu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugzizen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.24.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojippddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.25.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.26.Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzaitdezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.27.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaeprirryniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.29.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
polaczenia.

1.4.30.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjgcych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.31.Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.32.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagoevutrudnienie w realizacji zadania budowlanegaopnagktad
droga, kolej, ruroaig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.33.Przetargowa dokumentacja projektowa <$ézdokumentacji projektowej, ktoéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.35.Rekultywacja - roboty mage na celu upogrkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.38.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.39.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robdét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.

1.4.41.Zadanie budowlane - €& przedstwziccia budowlanego, stanoygia odebng catds¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolny do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie ma polega na
wykonywaniu rob6t zwgzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robdt, bezpiearswo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektows, SSTWIORB i
poleceniami layniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oramdgzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SSTWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniseezznaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym w

szczegotowych warunkach umowy, uwadtiajgcym podziat na dokumentacprojektovy:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidokWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektovy i SSTWIORB

Dokumentacja projektowa, SSTWIORB i wszystkie d&date dokumenty przekazane Wykonawcy przezhiera
stanowi czg$¢ umowy, a wymagania okslene w chéby jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentow obpwe kolejng¢ ich waznaosci
wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie mze wykorzystywd biedow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihilnzyniera, ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fie § wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbjglzgodne z dokumentagcprojektovs i SSTWIORB.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTWIORRdy uwazane za wartéei docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdbweneéntéw budowli
musz wykazyw& zgodnd¢ z okr&glonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SSTWIORB i
wptynie to na niezadowalgjs jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Whglecy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienteweealizacji kontraktu zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywé tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelnneérodki niezledne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodin wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzymierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazddéw i maszyn pracgych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnmmgynierem.
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Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstcigmh okrélonych przez layniera tablic informacyjnych,
ktoérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktowva.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zn#& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesdo przepis6w i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikggych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vepya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@anbiurowych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢dg skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo@arem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei wzycia materialtdbw wywolujcych szkodliwe promieniowanie o ¢geniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bda mialy aprobat techniczig wydary przez uprawniogjednostl,
jednoznacznie okétjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azakmczeniu rob6t ich szkodlivéd zanika
(np. materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgldoych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawizgo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiemvasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywezasowy dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zame rozpocgcia robdét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaveeazwtocznie powiadomi hyniera i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkda instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodyggy minimalne niedogodrci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip
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Inzynier bedzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych patmy Wykonawg a wiacicielami
nieruchoméci i dotyczcych korzystania z wtasgai i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier ani Zamawiajcy
nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niedp one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw | wyposzenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelléelzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo faddiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie bdzie powiadamiat lzyniera. Irzynier maze polecé, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkow
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy powogg nadmierne obgienie osiowe nie ¢ula dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy w olfrie terenu budowy i Wykonawcaedrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami Iayniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedng
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robét przez hyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanisiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyieq to na polecenie igniera powinien rozpogz roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zné wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowee darne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore w jakikolwiek spos6b zwzane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posteeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszeltkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctayw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposélygly bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obejzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniavgkonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez tgniera.

1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotange kenkretne normy i przepisy, ktore spetianap
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepsypanstwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgoyowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichas@zenia i pisemnego zatwierdzenia przezymiera.
Réznice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przeditazone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&do o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehiglowy lgda uwazane za wilasndé Zamawiajcego.

Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku

tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonaweg ustali wydtgzenie czasu wykonania robdt iflub wysékokwoty, o ktdg naley

zwigkszy¢ cere kontraktovy.
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2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzieprzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekenatéw przeznaczonych do robét,
Wykonawca przedstawi kynierowi do zatwierdzenia, szczeg6towe informaoptydzce proponowanegéarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak rownie odpowiednie swiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegodta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposoéb egty spetniaj wymagania SSTWIORB w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiobsl wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédet miejscowych wjczapc w to zrédla wskazane przez Zamawjiaggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi kynierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajcg raporty z bad@ terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organdéw administracjifswowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spelnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wyddbymateriatéw, dzigrawy i inne jakie okzg si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robaét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopOw i miejsc pozyskanidematow miejscowych dda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie é&dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgodt Inzyniera.

Eksploatacjazrodet materiatéw bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamrzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zione w
miejscu wskazanym przez Ayniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materiatow do innych robo6t, mite dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tychteriatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamwykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jelli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewiduinazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej tydzie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie Zaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale mae by pd&zniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerdo czasu gdy dola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatiy $akos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatowdab zlokalizowane w olkbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probkierialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
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wiasciwosci. Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw do akceptacji ok&donej partii materiatdw pod

wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musza by¢ spetnione nagpujgce warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdérni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyii, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien kyzgodny z ofei Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w SSTWIORB, PZJ lub projekorganizaciji
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajng¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniachylmiera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasici do pracy. Powinien lgy zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy khynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgim do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawi& lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidupozliwos¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alaegpt
przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera, nie mae byt pézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i whiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfirowadzenie robét zgodnie z zasadami dlkreymi w dokumentacii
projektowej, SSTWIORB i wskazaniachzimiera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazayldspetnig& wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiainnych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodéa dokumentagj projektova, wymaganiami SSTWIORB, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykee oraz poleceniami kryniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogiowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okreélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zosganusunéte przez Wykonawg na
wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wys$ok@rzez Ikyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementdlot kpda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowwe SSTWiIORB, a take w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji tgnier uwzgedni wyniki bad#é materiatdw i robdt, rozrzuty normalnie wystijace
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przy produkcji i przy badaniach materiatow, $diadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wpltywapce na rozwzang kwestk.

Polecenia Inyniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez layniera, pod grébg
zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytubunigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jaka W
programie zapewnienia jaka Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposob wykonywania robot,zheosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaraoy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentapyojektovy,
SSTWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robat,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalei wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigrrowadzenie badg,

- sposob oraz forem gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposéb i  ferm przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i il&g¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposoOb i procedyr pomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignag¢ zatazong jakosé
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jak@ci materialtdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezbdne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier mae zaadatc od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialdbw oraz robot zestetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i SSTWIORB
Minimalne wymagania co do zakresu bad#ch czstotliwos¢ 53 okreslone w SSTWIORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewnt
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okééajacych procedury
bada.

Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bgdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnicciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu tubtod badawczych. deli
niedocigniccia te kyda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahaterialtdw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Prébki kedg pobierane losowo. Zalecaesbstosowanie statystycznych metod pobierania prologlartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym prawdopodoblistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonayvd zatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przezyniera.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca d¢ilzie przeprowadza dodatkowe badania tych materiatow, ktore hkudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zosignzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengteuek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SSTWIORB, @@ mazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b@daWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak
niz w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadoo.

Wyniki bada (kopie) kzdg przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.
Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy innymi
swoje badania, dilzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SSTWIORB na padse wynikow
whasnych bad@kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swodj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy sgsniewiarygodne, to lrynier oprze si wytacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgoftmanateriatéw i robét z dokumentacprojektovg i SSTWIORB. Mae
rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadiazalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych badai pobierania prébek
poniesione zostamprzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodi&é z kryteriami technicznymi okéeonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz erfaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodng&i z:
— Polskg Normg lub
— aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtalskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacjy okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SSTWIORB.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywsymagane przez SSTWIORB, 4da partia dostarczona
do robét lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musgzposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badacda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujagcym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie

od przekazania Wykonawcy terenu budowy da@deookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie

dziennika budowy zgodnie z obaaujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedy dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesgiva

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonatisaap

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy ¢ia czytelne, dokonane trwatechnily, w

porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgeb$da oznaczone kolejnym numerem ganika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia j@gkoi harmonogramow robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robét,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaragdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanig@ych i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robdét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegabprzediaone Ireynierowi do

ustosunkowania i

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem

stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stipn

umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegst kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza wi sposob eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobD lub certyfikaty zgodnéci materiatdbw, orzeczenia o jada
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na
kazde zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stigce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
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Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yetyl
nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovy i
SSTWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru kedg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wslepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SSTWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostarpoprawione
wg instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robo6t duizie przeprowadzony z eztascia wymagamn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtagici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymg¢da obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Jeli SSTWIORB widgciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SSTWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiatzraakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedula przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SSTWIORB
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob ggly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotaleé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzécda wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dokczone w formie oddzielnego zafnika do
ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zytierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SSTWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umoviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdmes¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcenizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciggu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powataignia o tym fakcie kiyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiaraich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw konfrontacji z dokumentagj
projektows, SSTWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odhiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru agciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dliobét dokonuje krynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzegpgo wykonania robo6t w odniesieniu do ichédip jakasci i
wartcsci.

Catkowite zak@éczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvwapisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpiémie o tym fakcie Inyniera.

Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzpnzez Zamawiagego w obecrizi Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentacprojektovy i
SSTWIORB.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozaa sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roh&upetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pogoavych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoii ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentpojektowy i SSTWIORB z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo ruchu, komisja dokona patea, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaggm robdt jest protokét odbioru ostatecznego trobo

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamientow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SSTWIORB,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z SSTWIORB,

7. opinig technologicze sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSTWIORB,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggzh (np. na przekenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaniych robo6t wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedem przygotowania dokumentacyjnego nigdg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z VWhakmee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
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Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhdta@wizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dgizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarovy ustalon dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowoedstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniaé wszystkie czynnéi,

wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SSTWIORB i w dokumentac;ji

projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,

- wartas¢ zwytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaljagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtmysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz stalezeniem kopii projektu #gnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmigynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).

2. Zarmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, maontai
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.01.01
ODTWORZENIE _TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania dotyace wykonania i odbioru rob6t zgdanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokéciowych .

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi

czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu ustalenie w terenie przebiegu trasygolwej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie przepustéw

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenienaczenia osi obiektu i punktow wysdkmwych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochyoith przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob idafoy
odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaezasytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatlamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniEgj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkianw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymarag ogoélne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaW0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien prgejpd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizac i
wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtoéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Yeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomié o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostapn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniggsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyiany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonwszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamay@ejo zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestideane do dalszego prowadzenia robét, to zgsitame
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dkwigtowej realizacji rob6t nalg do obowjzkdéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osiaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposdb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a#akdowizane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiddsd0
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zafée od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysgcych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclgmuncie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreila¢ z talky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego eznej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @Syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Bdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gganibot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumengagprojektovy oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych nk 1 metr. Odlegh&t
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dvaj.
Odlegtai¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypOow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potagenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétn@rzyczotkow wiaduktow.
Potazenie obiektu w planie nadg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadz¢ wedlug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DavB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢&za obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgsinktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie ulatgdej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonya@mnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nogakw
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaghtécznej (SSTWIORB)gswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z rozbiérkelementdéw drég, ogrodiae przepustéw.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikow, obrzey i opornikow,
- chodnikéw,
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe gs zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawav SSTWIORBST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drdg, ogrodiae przepustow maze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezzymiera:
— spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbi6rki méena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaW0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrofizeprzepustow obejmaj usungcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektovs, SSTWIORB lub wskazanych przez
Inzyniera.

Je&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamyjventaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, ignier maze
polect Wykonawcy sporzzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie dlkoey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mimma wykonywa mechanicznie lubgcznie w sposéb okéony w SSTWIORB lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosem frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w SSTWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nmitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dwsuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajic wlasnagcia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce wskazane przezzimiera.

Elementy i materialy, ktore stasic wtasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drégrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny difymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopdéw drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgajgo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych rob6t rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SSTWIORB DeM30.00 ,Wymagania ogoéine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrza, sciekdéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
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— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utezeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiérki wemkosztami skladowania i utylizacji

— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw oraz schodow:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki weakosztami sktadowania i utylizaciji

- wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihymateriatdw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki wemkosztami skladowania i utylizacji

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgoogoinego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagrione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki rGwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.01.01
KORYTO WRAZ 7Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych
(SSTWIORB) 8 wymagania dotyere wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji robét drogowych

1.3. Zakres robét obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem:
— koryta przeznaczonego do abmia konstrukcji nawierzchni.
— Profilowania podiaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania Kkoryta i profilowania podi powinien wykazé sie maozliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopsestopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymarag ogoélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Grunt mana przewozi dowolnymisrodkami transportu
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaW0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpocxiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \W&Eejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podim, jest maliwe wylacznie za zgogl Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Apniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmazliwiaé nacihgniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrioi jego moc naley dostosowado rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongrsboty i

do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreSiposéb wykonania musi dyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powint®t¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziorgyadktad w miejsce wskazane przezyimera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysfpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pog#onaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanienia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcknpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Iryniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowzujace dla gérnej strefy korpusu, wélm koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioa naley stosowd rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przysypi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podica naley
kontynuow@& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kaisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ I
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podtae uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pienegb modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podi@éa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchniptwinien on zabezpiecgypodiaze

strona 23



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&alkejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2.Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmt

Lp. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwosé¢

i pomiarow bada i pomiaréw
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe ¢o 100 m

6 Uksztattowanie osi  wco 100 m
planie”

7 Zageszczenie, wilgotné& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrrnaglziej nk raz na
gruntu podtga 600 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego poda)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3.Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04.
Nieréwndaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg. Nierdwngci nie mog przekraczd 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancy
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aoéj niz+ 5 cm
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy
od podanego w tablicy 1.
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Jeli jako kryterium dobrego za@gzczenia stosuje esiporownanie wartei modutéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéceokrelonych zgodnie z norm BN-64/8931-02 nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalgy bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiéga powinna by

réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuicksze odchylenia cech geometrycznych od @&resch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DaM30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekid5TWIORB i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lplkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusradki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masyraz z
kosztami skltadowania i utylizacji

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyy

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghnawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

S
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.02.01
WARSTWY ODCINAJ ACE i WYROWNAWCZE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem warstw odcigaych
i wyréwnawczych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zeanych z wykonaniem warstw:
— odcinajcych, stanowicych cz$¢ podbudowy pomocniczej
— wyréwnawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olgleniami podanymi
w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstw odgicych jest miat kamienny.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odcigaych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

D15

das <5

gdzie:

D;5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngm podiaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

deo
le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - Wwymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

25

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112.
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2.5. Sktadowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy majgtej nie jest wbudowane bezpednio po dostarczeniu
na budow i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowamaWykonawca robét powinien zabezpie€zy
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem rgnm materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu
skladowania powinno liyrowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

- rowniarek,

— walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszygih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podilae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SSTWIORB D-02.00.01, D-02.01.02, D-02.01m3
04.01.01.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposob unibiwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikaciji.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nacikgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grékio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu oggnicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjs&ywa nalgy przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odcinaggej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym ppleozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwapasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku

jej gérnej krawdzi.

Nierowndici lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny ky wyrownywane na bigaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, 2ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowd do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-0448Ekaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12.
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapcg lub odcinagcs, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontmaEgszczenia naley oprze€ na
metodzie obgzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdérny modut odksztatcenia warstwy eg BN-
64/8931-02 . Stosunek wtérnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekra€232.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyréwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotrigé kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wiligotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naby zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajcej

Warstwa odcinajca po wykonaniu, a przed ukeniem nasipnej warstwy powinny hy utrzymywane w dobrym
stanie.

Dopuszcza siruch pojazdow jedynie koniecznych dla wykonaniaeyyezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olzia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci
kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow dotycacych cech geometrycznych i zggczenia warstwy odcinggej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odcinagej

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztattowanie osi w planié €0 100 m

7 Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziet hi
raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 Zag:szczenie, wilgotna w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrnaziej

kruszywa niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uk$atahnia osi w planie naty wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNGs¢ warstwy
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Nieréwndici podtuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzye 4 metrowy tatg, zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nierownii poprzeczne warstwy odcinapj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy fats.
Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcignagj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagj
projektows z toleranci + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zal cm
i-2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oc@8j niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubdai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez
spulchnienie warstwy na @lokas¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materialemodpowiednich
wilasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghknou tych robo6t nagbi ponowny pomiar i ocena grusm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okréglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeggporéwnanie wart@i modutdw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odkszigdceokrdlonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02,

nie powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé kruszywa powinna
by¢ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykagujieksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@mnanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWiIORB DGW0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingje;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB D&B0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odcinajcej z kruszywa obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o grubo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji letcznej,
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- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowyctzwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tuodadksztatlcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obagizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(SSTWIORB) § wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru rob6t zydanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nt@chaie.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwénych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego meéchaie. Specyfikacja ma zastosowanie do podbudow :
— pomocniczych pod drogi — gr 20 cm
— zasadniczych pod chodnik — gr 15 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchde - jedna lub wgcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsgmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&ga ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puday SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdmgtabilizowanych mechanicznie powinnoébgruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnsga lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miar
zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

uziarnienia kruszywa, okéna wedtug PN-B-06714-15 powinnaé miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metostabilizacii
mechanicznej
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1-3 kruszywo na podbuda@vwpomocnicz (dolng warstwe)

Bok oczka sita, mm

1-2 kruszywo na podbudawasadnicz (g6rmg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy

Pozostaje na sicie, %

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadygiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gérnej krzywej granicznej uziarnienia rgsiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie oo

przekraczéa 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1.

Wymagania
Lp. Wyszczegblnienie wkgiwosci Podbudowa Badania
zasad-nicza pomoc-niczp Wedlug
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-@673
2 | Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), nie vdej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie ydej niz 35 0 PN-B-06714-16
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz
‘ Y ganicznych, %(mim). nie pej L N PN-B-04481
5 | Wskanik piasko 0 piciokrotnym zagszczeniu metagd | lub Il wg PN-B- BN-64/8931-01
6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ calkowita po petnej liczbie obrotéw, niegegj niz 35 50 PN-B-06714-42
b) scieralng¢ czesciowa po 1/5 peinej liczby obrotoéw, niegoej niz 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodporné, ubytek masy po 25 cyklach zamaia, %(m/m), nie wicej niz PN-B-06714-19
5 10
9 Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie wcej niz PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
10 | Zawarté¢ zwiagzkOw siarki w przeliczeniu na $0%(m/m), nie wgcej niz PN-B-06714-28
1 1
11 | Wskanik nasnaosci wa mie-szanki kruszywa, %, nie mniejszy:ni
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 -

3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
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3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyaéichanicznie powinien wykaza

sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénoboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych

powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podbudowa powinna By utozona na podhu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych agstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania naisprawdzé wzorem:

Dis _g @
dgs
w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#olziarn warstwy podbudowy lub warstwy gdgapcej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodio&iarn gruntu podt@, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w egdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przezd4yniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nacikgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grukig pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza
20 cm po zagpzczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbsoziozona w sposéb zapewrnday oshgniccie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skilada iz wiecej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgcie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréone;j
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metbflaMaterial nadmiernie nawilgocony, powinien ras
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellavilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona ilosciag wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnag¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania tavmny obejmowa
wszystkie widciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SSTWIORB.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchmnicznie
Czstotliwos¢ bada

Maksymalna
powierzchnia

Minimalna liczba
bada na dzienne|

Lp. Wyszczegdlnienie bada dzialce robocze] BZﬂgﬁé’:ﬁVZfLﬁ;
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnasé mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kadej partii kruszywa i
przy kazdej zmianie kruszyw?

4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkezyapobierg w sposob
losowy, z rozlagonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il), z tolerainci10% -20%.Wilgotnét nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 .

6.3.4.Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagszczenie podbudowy néle sprawdzé wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveade badania
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley oprze na metodzie obgken
pltytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejmaz na 5000 fplub wedtug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcemajest nie wegkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Es
Es

< 22

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad&petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfw Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w apl3li

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
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1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnaié podiwna w sposéb cjglty planografem albo co 20 m daha kadym pasig
ruchu
3 | ROowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokéciowe €0 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w3 ﬁ?nktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadzie} iz ng
400
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejat na 2000 f
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazki@ 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nade 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksatagnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mize r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymnikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerolkoi warstwy wyzej lezacej o
wartas¢ wskazag w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nierownasci podiuzne podbudowy nalsy mierzy 4-metrows tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierowndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackimoy by¢ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerang
+0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego poalto
Os podbudowy w planie nie mie byt przesungta w stosunku do osi projektowanej cce@j niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubds¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubd¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert agodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa q  Wskanik Minimalny modut odksztal
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wskazniku | zag:szczenia Maksvmalne uaicie cenia mierzony phyto
W Ni€ ls nie D3 stg od kolgm mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk plzyste p '
niz, % od pierwszego od drugiego
? ’ 40 kN 50 kN obcihzenia B obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbakosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerégioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszemgdbudow przez spulchnienie
warstwy na pefp grubcé¢ do potowy szeroki pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni gtebokasé,
zgodnie z decygj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednidhsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wglkau tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej rwosci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie wykonawcdpalowy tylko wtedy, gdy zaénie ndnosci podbudowy
wynikto z niewtdciwego wykonania robot przez wykonawpodbudowy 6. kontrola jakoi rob6t

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvykruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB D&B0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektovs, SSTWIORB i wymaganiami fiyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
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roztozenie mieszanki,

zag:szczenie rozteonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie rob6ét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-11111
14. PN-B-11112
15. PN-B-11113
16. PN-B-32250
17. PN-S-06102
18. PN-S-96023
19. BN-84/6774-02
20. BN-64/8931-01
21. BN-64/8931-02
22. BN-68/8931-04
23. BN-70/8931-06
34. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébeintyr

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaitu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie mrozoodporac metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarfgi zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartei siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa nategalo nawierzchni drogowycBwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. Piasek

Materialy budowlane. Woda do betiarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmmszabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iie@ehnia z ttucznia kamiennego

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieaivska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutioddksztatcenia nawierzchni podatnych i paeto
przez obcizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szcaggwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiortob6ét budowlanych
(SSTWIORB) g§ wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zydanych z wykonywaniem warstw
konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbdbbudowlanych (SSTWIORB) stanowi dokument
przetargowy i kontraktowy przy realizacji robét daavych

1.3. Zakres robot obgtych SSTWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zazénych z wykonywaniem warstwy
scieralnej, wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipelpiacza mineralnego o oklenym skfadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsi iloscig asfaltu Iub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatioutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktdra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywaniod;; maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podize pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do uémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci
sg zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygeze materialdow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw SSTWIORB D-M-
00.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-EN-12591:2004.
Nalezy stosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spetnigty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagtczego.
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Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warsfaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatd
nr normy
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:19968P11115:1998
a) ze skal magmowych i przeobomych
b) ze skat osadowych kl. I, II; gat.1, 2
) z surowca sztucznegeugle pomiedziowe i stalownicze) jw.
jw.
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 ki. I, Il; gat.1, 2
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 k. I, 1l
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcalrskgo wg
WT/MK-CZDP 84 ki. I, Il; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996] gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny: podstawowy,
a) wg PN-S-96504:1961 zastpczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorgneg pyly z odpylania,
popioty lotne
7 Asfalt drogowy D 50/70
wg PN-EN-12591:2004
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla kl. I; gat. 1
2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymidzywami, w ilgci
< 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i fi@s/ce bez ograniczenia #ciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialéw do warstwyzgdej, z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec
materiatow
nr normy
1 Kruszywo famane granulowane wg PN-B-11112:1996B8°11115:1998
a) z surowca skalnego
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze) kl. I, II; gat.1, 2
jw.
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 ki. 1, 1I; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 ki I, 1l
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcalrskgo wg
WT/MK-CZDP 84 ki. 1, 1I; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny: podstawowy,
a) wg PN-S-96504:196 zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 Asfalt drogowy
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| wg PN-EN-12591:2004 | D 50/70
1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nate stosowé kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skladowanie kruszywa powinno odbytvaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtajwymagania okééone w WT.EmA-99.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:

— wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,

— skrapiarek,

- walcow lekkich,srednich i cézkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszcacych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub texdmy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych i odbywé sie w:

- cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyzep Irzyniera.

4.2.2 Wypeiniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviakypkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymant&ruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
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4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czdsa@sportu

i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewi przekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termosow z podwéjniaiginami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczyzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaéj oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegoéinych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegéridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikzi asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duié sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgych do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz

orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maieej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawaciaasfaltu

Wymiar oczek Rzedne krzywych granicznych MM
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0dol6 Ilubod 0do12,8
Przechodzi przez: 25,0
20,0

16,0 10d
12,8 90+10d
9,6 80+10d
8,0 69+10¢
6,3 62+93
4,0 56+87
2,0 45+78
zawartg¢ 35+64

ziarn > 2,0
(36+65

0,85
0,42 26+50
0,3( 19+39
0,18 17+33
0,15 13+25
0,075 1222
7+11
Orientacyjna zawarté asfaltu w 5,0:6,5

MMA, % m/m

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnjotwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono na
rysunku 1.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waystw
scieralnej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem KR1 lub KR2

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lmgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny spehdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mailmych do warstwy wizgcej, wyréwnawczej i
wzmachiagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy wizacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunku 2.dSki@szanki mineralno-asfaltowej powinienchystalony na
podstawie badaprobek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawi spetnia wymagania podane w tablicy
6 Ip. od 1do 5.

Wykonana warstwa wkaca z betonu asfaltowego powinna speiniggmagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltasfgich oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

L, Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturz& GOkN > 55
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5
— - . - —

5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % 0d 75.0 do 90,0
6 | Grubag¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0

od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0

od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0

od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0

od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fagy

projektowania sktadu MMA

2) probki zagszczone 2 x 50 uderia@bijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzeibijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,
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Tablica 5. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wizacej, wyrOwnawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Wymiar oczek sit Rzedne krzywych granicznych
uziarnienia MM
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 do 20

Przechodzi przez:

31,5

25,0 100

20,0 87+ 100

16,0 75+100

12,8 65+93

9,6 57+86

8,0 52+81

6,3 47+76

4,0 40+67

2,0 30+55
zawartge
ziarn > 2,0 mm (45+70)

0,85 20+40

0,42 13+30

0,30 10+25

0,18 6+17

0,15 5+15

0,075 3*7
Orientacyjna zawarté asfaltu w MMA, % m/m

4,3+5,8

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngatwarstwy wjzacej z betonu asfaltowego przedstawiono na
rysunku 2.
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankienalnej BA od 0 do 20 mm do warstwygadcej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wizacej, wyrOwnawczej oraz
wzmachiajcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy

Lp. Wiasciwosci Wwiazacej

1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymaga si

2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturzé 60

zag:szczonych 2x75 uderzaibijaka, kN >8,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0
— - . - ——

5 | Wypeknienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65.0 do 80,0

6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0

8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&c- zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy
projektowania skladu MMA
2) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpnm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulyglym zapewniajcej
prawidiowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowangz
zgodne z recept Dopuszcza gi dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptosci w
zalezndéci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, walilie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz £ 2 % w stosunku do masy skiadnika.
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Jezeli jest przewidziane dodaniodka adhezyjnego, to powinien oncébglozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob pedni, z ukladem termostatowania, zapevyuiain
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyréosil 145 C do 165 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegandodaniu wypetniacza uzyskata
wiasciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej niz 3¢° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfad{o

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgiaosi od 146 C do 176 C,

5.4. Przygotowanie podiga

Podtaze pod warsty nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b¥ sucha i czysta.

Nierowndaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnyéhwicksze nk 15 mm dla warstwy wizacej i 12 mm
dla warstwyscieralnej.

W przypadku gdy nieréwrigi podiaza g wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozlaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@@d naley skropt emulsy asfaltows lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SSTWIORB. Zalecanedbd asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraynikow, wtazow, wpustow itp. usdzer powinny by pokryte asfaltem lub materialem
zaakceptowanym przezayniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoimbj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody |z
emulsji lub uplynniacza =z asfaltu
uptynnionego, kg/m

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego

Podilae pod warstw asfaltovy
1 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczni

3od 0,5do 0,7
od 0,1 do 0,3

2 Warstwa wizaca

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazdg utozomg warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkeniem nasipnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego pm#enia mgdzywarstwowego, w il&ci ustalonej w SSTWIORB.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 8.

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodmarowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wymosnajmniej:

- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsiji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyilgciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragnmtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5C

dla wykonywanej warstwy gruléoi > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubci < 8 cm. Nie dopuszcza
si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpwmaiazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego
wiatru (V> 16 m/s).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 , Wymagao@blne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraln@ésivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej podano w
tablicy 9.

6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967. Wiynik
powinny by zgodne z receptiaboratoryja.. Dopuszcza siwykonanie bad@ainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie witaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 9. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dzialce
roboczej

1 Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltppleprobka przy produkcji do 500 Mg

pobranej w wytwoérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu Dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura  skladnikbw  mieszanki mineralné)- o

. 0z0r ciagly

asfaltowej

6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdya pojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania

7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe;j jw.

8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltoy

el I
pobranej w wytworni jéden raz dziennie

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okreili¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiégowej

Pomiar temperatury sktadnikébw mieszanki mineralsfalowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczdremperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SSTWIORB.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltoqpedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w raese i
odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenrealnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zaladunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreilacé na prébkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.
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6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego podaje tablica
12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km

2 Réwnd¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 ROwNG¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kznych niwelacji podhnej i poprzecznej orgz
usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

8 Zigcza podhane i poprzeczne cala diugozigcza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gijta

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna z dokumentacprojektovs, z toleranci

+5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna byzersza z kalej strony co najmniej o gruBbwarstwy na niej potgonej, nie
mniej jednak ni 5 cm.

6.4.3.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndici podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 nie powinny by
wigksze nk 12 mm dla warstwy wizacej i 9 mm dla warstwycieralnej.

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego dzinkach prostych i na tukach powinny ¢hygodne z
dokumentagj projektow, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerangj £ 10 %.

6.4.8.Ztacza podhine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdio osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by
catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
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Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystafvad 3do5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikbw powinny By wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia konieégn
obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigednolia tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych st i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszezenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SSTWIORB i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows i SSTWIORB, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN6S25:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrsci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredvi urzdzen obcych i krawznikdw,

— skropienie mjdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmiej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctirogowych. Zwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznezazla stalowniczego do nawierzchni
4.PN-B-11115:1998 drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naéoPakowanie, znakowanie i transport
6. PN-EN-12591:2004 Asfalty i produkty asfaltoWymagania dla asfaltow drogowych
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfaltyymplione AUN do nawierzchni drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badeas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas hianych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfalt. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i tat
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10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygldtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgodwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy, 5
IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60DiB1,
Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodrpah, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego o c¢kezonej odporni na odksztalcenia trwale. Wytyczne
oznaczania odksztatlcenia i modutu sztywaiomieszanek mineralno-bitumicznych mefogetzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).

strona 50



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjchtécznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SSTWIORB) g wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zydanych z ustawieniem betonowego obieze
chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobét budowlanych stanowi dokument przetargawy
kontraktowy przy realizacji rob6t drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego 8x30x100 cm. Obieebetonowe planujeesivbudowa na chodnikach .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigagce jednostronnie lub dwustronnieygi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2. Pozostale okienia podstawowe gs zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyn&aga ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis

— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
beton B-15 do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrzia chodnikowe

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkébw betonu, o fakturze z formy lub zatart€jawedzie
elementéw powinny hyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgazi elementéw nie powinny przekraczavartaici
podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wielki

Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Whklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorngdieralne)

. . niedopuszczalne
i uszkodzenia

krawedzi i narazy | ograniczajcych pozostate powierzchnie:
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liczba, max 2
dhugas¢, mm, max 20
gkebokasé, mm, max 6

Betonowe obrzea chodnikowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Betonmbeze:a
chodnikowe nalgy uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianyctvymiarach co najmniej:
grubas¢ 2,5 cm, szerok 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nik szeroké¢ obrzea.

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 klasy B 30.
2.4. Pozostale materialy

Do wykonania faw pod kragniki nalezy stosowa beton klasy B 15 wg PN-B-06250
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypadiadd wymaganiom podanym w SSTWIORB D-
08.01.01 ,Kravgzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. OgbIne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sfuizpoomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyarsg ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe maogby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu przez beton
wytrzymatasci minimum 0,7 wytrzymaleci projektowane;j.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w SSTWi@RE3.01.01 ,Krawzniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DaWD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod taw¢ naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolk&i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. tawa
tawe nalery wykona wg opisu SSTWIORB D-08.01.01 ,Krawniki betonowe” pkt 5.
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid@ na wykonanym podiau w miejscu i zeswiattem (odlegtdcia
gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmginpaojektowe;j.
Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskienzwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdéci 1 cm. Naley wypeni je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskoav

w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem pgleczyéci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na
petry gigbokasé.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykaérizadania materiatéw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzgy chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygbu zewgtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i krgaziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i giebokdsci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
dokfadndécia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay. Sprawdzenie gtdw prostych w nargach elementéw wykonuje ¢siprzez
przytozenie kytownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwg do 1 mm.

Badania pozostalych materiatdw powinny obejméwasszystkie whaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod faw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) ustawienia betonowego obvze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,y pdopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéci obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@neipno wykazywa catkowite wypeienie badanej spoiny
na peta glcbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&M30.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SSTWIORB i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— wykonanie tawy,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,
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— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

ONoO~WNE

©

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfgomiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowycBwir i mieszanka
PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdlamenty nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i teisk

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdlamenty nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i teisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOW EJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaaghtécznej (SST)swymagania dotyce wykonania i odbioru

rob6t zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotwejonowej

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowkuohent przetargowy i kontraktowy przy robotach
drogowych

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwaeza betonu metadwibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachygmdnych ze sabtrwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawowe agszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygee materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~WVymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinnac¢bgdwna i szorstka, a kradzie kostek rowne i proste, vgkhiecia nie
powinny przekracza

- 2 mm, dla kostek o gruloi < 80 mm,

— 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.2. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
W ramach niniejszego zadania zaprojektowanaie kostki prostoftnej 20x10cm.
Kolory kostek okrélono w dokumentacji projektowe;.

2.2.3. Wytrzymaté¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniaclrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadsnniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najmza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna bymniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.4. Nasikliwos¢
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna wynésiie wiecej niz 4%.
2.2.5. Odporn& na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnalimdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zapamaia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:

- probka nie wykazujegknigé,

— strata masy nie przekracza 5%,
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— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaed prébek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.

2.2.6.Scieralnd¢

Scieralnaé¢ kostek betonowych okébna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignoe wiccej niz 4
mm.

3. SPRZAET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jeli powierzchnie g dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mgzna stosow& mechaniczne
urzadzenia uktadajce. Uradzenie skiada siz wodzka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsceutobenia. Uradzenie to, po skiczonym ukladaniu kostek,
mozna wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi biwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku gra stosowé& mechaniczne ugrzenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub krawznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne agdzenie pakuje je w fadii spina tdma
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysnstanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadajy wymaganiom PN-B- 06712.
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieresic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinné by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

Kostke uktada s§ na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po uta@eniu kostki, szczeliny natg wypeinic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgecznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utgonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wiibratory plytowe z oston z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie naje prowadzé od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz@nie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny piaskiem i zamié nawierzchrg. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dipkt 6.
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6.2. Badania w czasie robo6t
6.2.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podi@a i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zga@dnoz dokumenta@j projektova i
odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowy oraz pkt 5. niniejszej SST.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowei wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolwv polega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5. niniejszej SST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowai wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przatly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nieréwnéci podtwne

Nieréwndici podtuzne nawierzchni mierzone tatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 nie powinny
przekracz& 0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancj + 0,5%.

6.3.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.
6.3.4. Szerok& nawierzchni

Szerokaé¢ nawierzchni nie mze r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.

6.3.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.

6.4. Czstotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni ztkkolsrukowej, wymienionych w pkt 6.3
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca s}, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wgok byly przeprowadzone nie rzadziej Birazy
na 100 m nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaefety lub przekroju poprzecznego oraz wdze
tam, gdzie poleci liynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@OWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowe;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefltug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odhiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikacych i ulegajcych zakryciu podlega wykonanie podsypki. Zasadyiad s okreilone w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” §kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— przygotowanie podta (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,
- ulozenie i ubicie kostki,
- wypeknienie spoin,

- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04111
PN-B-06250
PN-B-06712
PN-B-19701
PN-B-32250

ouhr~wNE

© N

BN-68/8931-01
BN-68/8931-04

Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na tarczy Boehmego

Beton zwyktly

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betd&iamenty nawierzchni drég, ulic, parkingow i tewek
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Oznaczenie swika piaskowego
Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i fat
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